Sensor for C-slot
with analog/digital output / @ I0-Link
Quick start guide

Please find the detailed operating instructions MPS-C available for
download: www.sick.com/mps-c

Safety notes

. Read the operating instructions before commissioning.

. Connection, assembly, and settings only by competent
technicians.

No safety component in accordance with EU machine
guidelinés.

. Use current sources in accordance with [EC/DIN 60204-1.

. Avoid introducing magnetically conductive components into the
immediate vicinity of the MPS-C.

Proper Use

The MPS-C is a magnetic position sensor and is intended for linear distance
measurement on pneumatic drives. The sensor is ideally suited for all stan-
dard C-slots. A field strength of 3 mT to 12 mT s required in order to ensure
optimal functionality.

Piston position detection is non-contact. The measurement signal is output

via an analog voltage and current output or via |0-Link. Alternatively, you can

also configure a switching output.

The yellow LED illuminates when the piston is in the measuring range
(status LED).

You can use the teach-in button to precisely set the desired measuring range.

(See Commissioning A and ).
Setting of the measuring range is not mandatory. If you do not teach-in the

measuring range, the maximum possible measuring range is used by default.

The following table shows the most important LED statuses in normal
operation:

LED Function Display
1-yellow |Measuring operation Permanently on
Pistons in the measuring range, field Flashes (4 Hz)

strength is too weak

No voltage supply / pistons not in the Off

measuring range
1 - blue Switching output (HIGH active) On
2 - green Voltage output active (I0-Link possible) | Permanently on
2 - blue Current output active Permanently on
Mounting

H Mounting the sensor in the C-slot

- Insert the sensor into the C-slot.

- Push the sensor into the desired position, hold itin place in the
slot with your hand and use an Allen wrench to tighten the 1.5 mm
setscrews between 0.2 and 0.4 Nm.

Commissioning

Operating the keypad

The sensor has a capacitive keypad for configuration and configuring
parameters.

Itis operated by pressing a series of keys with various time windows:
Press: Touch the keypad from 0.1t0 0.5 s, then release (> 0.1 s).
Hold: Touch the keypad for several seconds.

Release: Your finger does not touch the keypad for several seconds.
Operating the keypad requires a little practice because the response
times are limited and the required settings are configured with time
dependence.

Memorize the series for the required settings before you configure the
Sensor.

A complete description of the teach-in options (such as the switching
outputs) can be found in the operating instructions at
www.sick.com.

Teaching-in the measuring range (optional)

- Connect the sensor to the supply voltage (see Technical data).

- Move the piston or magnet into the desired zero point position. The
LED illuminates when the piston/magnet is in the working range of the
sensor. Touch the control panel briefly then hold it for 2 s until the LED
flashes yellow, then release it again. The zero point is saved.

- Move the piston/magnet position into the desired end position. Tap
the control panel briefly (< 0.5 s). The LED lights up yellow, the end
point of the measuring range is saved.

If the user does not teach-in the measuring range, the maximum possible

range is used by default.

If the zero point falls outside the measuring range, the teach-in process

is canceled. In this case, the yellow LED flashes in short intervals. An

incomplete teach-in process is canceled after 90 s (time-out). The
last-saved measuring range remains active. The in-range display may
flicker at the start of the commissioning process. This indicates that the
sensor is still teaching-in to the magnet field.

Monitoring a measuring range that has been taught in (optional)

Move the piston/magnet and check the configured measuring range

based on the yellow LED. If necessary, use the teach process again to

correct the required measuring range.
Selecting the current or voltage output (optional)

- Touch the control panel briefly, then hold it for 5 s until the green and
blue LEDs flash slowly, then release it again.

- Touch the control panel briefly (< 2 s) to switch between Uout (LED
flashes green) and lout (LED flashes blue).

- Touch the control panel longer (> 2 s) to complete the setting.

Please note the supplemental sheet with the 10-Link specifications
included separately.

Inverting the measuring range (optional)

- Touch the control panel briefly, then hold it for 8 s until the green and
blue LEDs flash quickly, then release it again.
- The measuring range is now inverted.

Disassembly and disposal

- Switch off the supply voltage to the sensor.

- Detach all connecting cables from the sensor.

- Unscrew the setscrews.

- Remove the sensor from the slot.

Any sensor that can no longer be used at the end of the product life
cycle must be disposed of in an environmentally friendly manner in
accordance with the applicable country-specific waste disposal regula-
tions. The sensor is electronic waste and must under no circumstances
be disposed of with general waste. SICK AG is not currently able to take
back devices that can no longer be used.

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.
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Sensor fiir C-Nut
mit Analog-/ Digitalausgang / @ 10-Link
Schnellanleitung

Ausfiihrliche Betriebsanleitung MPS-C zum Download verfligbar unter
www.sick.com/mps-c

Sicherheitshinweise

. Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

. Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

. Kein Sicherheitsbauteil gem&R EU-Maschinenrichtlinie.
o Stromquelle nach IEC/DIN EN 60204-1 verwenden.

. Ma%netisch leitfahige Bauteile im unmittelbaren Umfeld des
MPS-C vermeiden.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der MPS-C ist ein Magnetischer Positions-Sensor und ist bestimmt fiir die
lineare Wegmessung an pneumatischen Antrieben. Der Sensor ist fiir alle
gangigen C-Nuten geeignet. Es ist eine Feldstérke von 3 mT bis 12 mT erfor-
derlich, um eine einwandfreie Funktion zu gewéhrleisten.

Die Erfassung der Kolbenposition erfolgt beriihrungslos. Die Ausgabe des
Messsignals erfolgt iiber einen analogen Spannungs- und Stromausgang

oder tiber I0-Link. Alternativ dazu kann auch ein Schaltausgang parametriert

werden.

Die gelbe LED leuchtet auf, wenn sich der Kolben innerhalb des Messberei-
ches befindet (Status-LED).

Mit der Teach-in-Taste ldsst sich der gewiinschte Messbereich exakt
einstellen.

(Siehe Inbetriebnahme A und [@).

Die Einstellung des Messbereichs ist nicht zwingend erforderlich. Wenn Sie

den Messbereich nicht einlernen, wird standardgemaf der maximal mdgliche

Messbereich verwendet.

Die folgende Tabelle zeigt die wichtigsten LED-Zusténde im Normalbetrieb:

LED Funktion Anzeige
1-gelb Messbetrieb Statisch Ein
Kolben im Messbereich, zu schwache Blinkt (4 Hz)
Feldstérke
Keine Spannungsversorgung/ Aus
Kolben nicht im Messbereich
1-blau Schaltausgang (HIGH aktiv) Ein
2 - griin Spannungsausgang aktiv (10-Link Statisch Ein
maglich)
2 - blau Stromausgang aktiv Statisch Ein
Montage

1 Sensor in der C-Nut montieren

- Sensor in die C-Nut einlegen.

- Sensor in die gewiinschte Position schieben, mit der Hand in der Nut
festhalten und die Madenschrauben mit einem Inbusschliissel SW1,5
zwischen 0,2 und 0,4 Nm anziehen.

Inbetriebnahme

Bedienung des Tasterfelds

Zur Konfiguration und Parametrierung besitzt der Sensor ein kapazitives
Tasterfeld.

Die Bedienung erfolgt iiber eine Abfolge von Tasterbetatigungen mit
unterschiedlichen Zeitfenstern:

Tippen: Beriihren des Tasterfelds zwischen 0,1 und 0,5 s, anschlieBend
loslassen (> 0,1s).

Halten: Beriihren des Tasterfelds fiir mehrere Sekunden.

Anheben: Finger beriihrt das Tastenfeld fiir mehrere Sekunden nicht.
Das Bedienen des Tasterfeld erfordert ein wenig Ubung, da die
Reaktionszeiten beschrankt sind und die erforderlichen Einstellungen
zeitabhangig vorgenommen werden.

Prégen Sie sich die Abfolge fiir die notwendigen Einstellungen ein, bevor
Sie den Sensor konfigurieren.

Eine volistandige Beschreibung der Teachmaglichkeiten (z. B.

der Schaltausgiange) finden Sie in der Betriebsanleitung unter
www.sick.de.

Teach-in des Messbereichs (Optional)

- Sensor an Betriebsspannung anlegen (siehe Technische Daten).

- Kolben bzw. Magneten in die gewiinschte Nullpunktposition bringen.
Die LED leuchtet, wenn sich der Kolben/Magnet im Arbeitsbereich
des Sensors befindet. Kurz auf das Bedienfeld tippen, anschliefend
2 s lang halten bis die LED gelb blinkt, dann wieder loslassen. Der
Nullpunkt ist gespeichert.

- Kolben-/Magnetposition in die gewiinschte Endposition bringen. Be-
dienfeld kurz antippen (< 0,5 s). Die LED leuchtet gelb, der Endpunkt
des Messbereichs wird gespeichert.

Wenn der Benutzer den Messbereich nicht einlernt, wird standardmagig

der maximal mogliche Bereich verwendet.

Wenn sich der Nullpunkt auerhalb des Messbereichs befindet, wird

der Einlernvorgang abgebrochen. In diesem Fall blinkt die gelbe LED in

kurzen Intervallen. Ein nicht abgeschlossener Einlernvorgang wird nach

90 s (Time-out) abgebrochen. Der zuletzt gespeicherte Messbereich

bleibt aktiv. Zu Beginn der Inbetriebnahme kann die In-range-Anzeige

flackern. Dies zeigt, dass der Sensor sich noch auf das Magnetfeld
einlernt.

Kontrolle eingeteachter Messbereich (Optional)

Kolben/Magnet verfahren und eingestellten Messbereich anhand der

gelben LED iiberpriifen. Korrigieren Sie, falls notwendig, den gewiinsch-

ten Messbereich tber einen erneuten Teachvorgang.

Strom- oder Spannungsausgang wahlen (Optional)

- Bedienfeld kurz antippen, anschlieRend 5 s lang halten bis die griine
und blaue LED langsam blinken, dann wieder loslassen.

- Bedienfeld kurz beriihren (< 2 s), um zwischen Uout (LED blinkt griin)
und lout (LED blinkt blau) umzuschalten.

- Bedienfeld lang beriihren (> 2 s), um die Einstellung zu beenden.
Bitte das separat beigelegte Beiblatt mit 10-Link-Spezifikation beachten.
Messbereich invertieren (Optional)

- Bedienfeld kurz antippen, anschlieRend 8 s lang halten bis die griine
und blaue LED schnell blinken, dann wieder loslassen.
- Der Messbereich ist nun invertiert.

Demontage und Entsorgung

- Versorgungsspannung fiir den Sensor ausschalten.

- Alle Anschlussleitungen des Sensors losen.

- Madenschrauben lsen.

- Sensor von der Nut Iésen.

Ein am Ende des Produktlebenszyklus unbrauchbar gewordener Sensor
ist umweltgerecht gemaf der jeweils giiltigen l&nderspezifischen
Abfallbeseitigungsvorschriften zu entsorgen. Als Elektronikschrott darf
der Sensor keinesfalls dem Hausmiill beigegeben werden! Die SICK AG
nimmt derzeit keine unbrauchbar gewordenen Gerate zuriick.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelméRigen Abstanden

- das Gehause zu reinigen

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen

Verénderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.

ﬂ Teaching in the measuring range / Messbereich teachen
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d g total length Measuring range
= (L1) mm (L2) mm
MPS-xxx 40.6 25
MPS-xxx 64.9 50
MPS - 114.9 100
MPS-xxx 214.7 200
@ Teach-in button / Teach-in-Taster & Gelb/yellow D Blau/blue @Z2 Griin/green (D Farbe egal oder inaktiv/any color or inactive ;C)g LED blinkt /LED flashes
@ Status LED (1) /Status-LEDs (1)
) Operating LED (2) / Betriebs-LED (2)
@ Mounting screw SW1.5/
Befestigungsschraube SW1,5
Moot 1] C B Selecting the current/voltage output / Strom-/ Spannungsausgang wahlen
¢ brn : L+
—whtf 2 |, (4..20MA) /U (0... 10 V) vy,
bik| 4 . 20 mA/ L
Q/10-Link 10V
blu: 3 M
E -
i o
i 0,08 mm? / AWG 28 Z s
— % N
2 4 4 3 4 mA/ - DO
Messbereichsanfang Messbereichsende
Lower limit of Upper limit of
measuring range measuring range
1 2
1 3 & Gelb/yellow D Blau/blue Griin/green (D Farbe egal oder inaktiv/any color or inactive ;C)g LED blinkt /LED flashes
M8-male, M12-male,
A-Coded A-Coded

n Mount sensor in C-slot / Sensor in C-Nut montieren

0.2-0.4 Nm
SW/AF 1.5

EI Inverting analog output / Analogausgang invertieren
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& Gelb/yellow D Blau/blue @722 Griin/green (D Farbe egal oder inaktiv/any color or inactive 5@6 LED blinkt /LED flashes

MPS-C

Measuring range (+ 1 mm) Wegmessbereich (+ 1 mm) Plage de mesure (+ 1 mm) Regido de medicéo do deslocamento (+ 1 mm) Campo di misura corsa (+ 1 mm) Medicién campo de recorrido (+ 1 mm) £ (£1mm) 5B R T 8 (+1mm) Anana3oH u3amepeHns nepemeLLenmii (+ 1 mm) 25/50/100/200 mm
Operation voltage Betriebsspannung Tension de service Tensdo de rede Tensione di esercizio’ Tensién de servicio TEEBE EBEE Hang nutanus, Uy 12..30VDC

Residual ripple Vep Restwelligkeit Vss Ondulation résiduelle Vsg Ondulagao residual Vss Ondulazione residua Vss Ondulacion residual Vg RBvss BX)Y TIEE Vp-p Yacrota nyabcaumuu, Ug 10%

Connection type Anschlussart Type de raccordement Tipo de ligagdo Tipo di collegamento Tipo de conexion BEAR BEhoEs Bua noaKOueHNA V42

Sample time Abtastintervall Intervalle de lecture Intervalo de leitura Intervallo di tasteggio Intervalo de exploracion EHEE R EEER WHTEpBaA CuMTHIBAHUA min. 1 ms®

Resolution typ. Aufldsung typ. Résolution typ. Resolugao tip. Risoluzione tip. Resolucion tip. BRI PR KRERNWEGE Paspelenne Tun.. 0,03 % FSR (= 0,05 mm)?
Linearity error typ. Linearitatsfehler typ. Erreur de linéarité typ. Erro de linearidade tip. Errore di linearita tip. Error de linealidad tip. BAGMIRE ERMEEARE HeAnHeitHoCTb Tvn. 0,3 mm

Repeat accuracy typ. Wiederholgenauigkeit typ. Reproductibilité typ. Precisdo de repeticao tip. Precisione di ripetizione tip. Exactitud de repeticion tip. HABHES M BYIELBE ( ZX ) BocnpouasoanmocTb 0,06 % FSR (= 0,1 mm)®
Partial stroke speed, type.® Geschwindigkeit Teilhub, typ.?® Vitesse de course partielle type?® Velocidade do curso parcial, tipo.”® Velocita corsa nominale, tipica®® Velocidad tip. de carrera parcial¥® BRI FRRREY D HWHANO—VBORE (BE )99 CKOPOCTL NPK YaCTUYHOM XOA€, TN % <1,5m/s

Full stroke speed, type.?® Geschwindigkeit Vollhub, typ.?® Vitesse pleine course type® Velocidade do curso total, tipo.?® Velocita corsa completa, tipica®® Velocidad tip. de carrera completa®® RS HEREYO ZILANO—VBOEE (12X )99 CKOPOCTb NPY NOAHOM X0A€, TvN.® <3m/s

Analoge output (current)

Analogausgang (Strom)

Sortie analogique (courant)

Saida analdgica (tensao)

Uscita analogica (corrente)

Salida analdgica (corriente)

B (B )

TFOTHD (BHR)

AHaNOroBbIi BbIXOA (TOK)

4..20mA/20.. 4mA

Analoge output (voltage) Analogausgang (Spannung) Sortie analogique (tension) Saida analdgica (corrente) Uscita analogica (tensione) Salida analdgica (tension) ELlEH (BE) FFrAvEN (BE) AHaAOrOBbIN BbIXOA (HANPSXEHNE) 0..10V/10..0V
Digital switching output Digitaler Schaltausgang Sortie de commutation numérique Saida de comutagao digital Uscita di commutazione digitale Salida conmutada digital BEFREME FORINAAYFIED LIMpOBOI AUCKPETHBIN BbIXOA |, #100mA, U :0V<U <UV-2V
Overload protection Uberlastfestigkeit Résistance aux surcharges Resisténcia a sobrecarga Resistenza al sovraccarico Resistencia a sobrecarga BEREM 1B 8 A YCTOiuMBOCTb K Neperpyske v
Short-circuit protection Kurzschlussschutz Protection contre les courts-circuits Proteccéo contra curto-circuito Protezione dai cortocircuiti Proteccion contra corto circuito SRR TIRIRE 3aLuuTa oT KOPOTKOrO 3aMblKaHMs v
Reverse polarity protection Verpolungsschutz Protection contre les inversions de poles Proteccéo contra inversao de polos Protezione da inversione di polarita Proteccion contra inversion de polaridad WMEFET RS WIERE 3aluuTa 0T MHBEPCHUN NOAAPHOCTH Vi
Max. load resistance, current output Max. Lastwiderstand (Stromausgang) Résistance de charge maxi (sortie ohmique) Resisténcia max. de carga (saida de tenséo) Resistenza di carico max. (uscita corrente) Resistencia méx. de carga (salida de corriente) BABEER ( 574 ) BAERIER ( BRES ) Makc. Harpy304Hoe COnpoTUBAEHHE (TOKOBBIM BbIX0a) 500 Q210
Min. load resistance, voltage input Min. Lastwiderstand (Spannungseingang) Résistance de charge mini (entrée tension) Resisténcia min. de carga (entrada de tenséo) Resistenza di carico min. (uscita tensione) Resistencia min. de carga (entrada de tension) BNARBE (BERA ) B NERER (EEHED) MVIH.) Harpy3ouHoe ConpOTUBAEHME (OTEHUMAAbHBIN 2,0 kQ
BXOA)
Idle current typ. Leerlaufstrom typ. Courant de repos typ. Corrente de marcha em vazio tip. Corrente a vuoto tip. Corriente de marcha en vacio tip. EHRERARE FERERRRE TOK XOAOCTOTO X0Aa THT. 42 mA
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao Classe di protezione Proteccién clase RIFRE REUTR Knacc 3aimtbl G
Enclosure rating Schutzart Protection Tipo de proteccéo Grado di protezione Tipo de proteccién RipH REER CreneHb 3aluTbl IP67
EMC EMV Compatibilité électromagnétique Compatibilidade electromagnética EMC EMC EMV EMC 3IMC according/nach EN 60947-5-7 7
Perm. impact load Zul. Schockbelastung Charge de choc autorisée Carga de choque permitida Carico d’urto consentito Carga de impacto admisible AR PRI HAEERE [\on. yAapHas Harpyska 30g/11ms
Perm. vibration load Zul. Schwingbelastung Charge oscillante autorisée Carga de vibragao permitida Carico di vibrazione consentito Carga de vibracién admisible R IRSN IR FRIRBEE [\on. BUBpaLMOHHas Harpyska 10 ... 55 Hz/1 mm
Ambient operating temperature Umgebungstemperatur Température ambiante Temperatura ambiente Temperatura ambiente Temperatura ambiente BB BiTRE Temnepatypa okpyxatoLLei cpeabl -20... +70 °C
Housing material Geh&usewerkstoff Matériau du boitier Material do alojamento Materiale del contenitore Material de caja SRR EkHE Martepuan kopnyca PA®
Time delay before availability Bereitschaftsverzogerung Durée d‘initialisation Atraso de disponibilidade Ritardo disponibilita Retraso de disponibilidad (BILERES ) BREFBIENNEN REEERR 3apepXKa roToBHOCTH 1,5ms

Cable, PUR,2m

Pigtail M8/M12 x 1 plug (300 mm PUR cable)
FSR: Full Scale Range; max. measuring range

49 T=25°C,Us=24V

Physical max. measuring range < working stroke
(magnetic field also outside the max. coverage)
Physical max. measuring range > working stroke
(magnetic field is always recorded)

The analog measured value can deviate under
transient conditions

reinforced

Only in standard operation, notin 10-Link operation
10 At24V

2

R}

Leitung, PUR,2 m

2)
3)
1

FSR: Full Scale Range; max. Messbereich
T=25°C,Us=24V
9 Physikalisch max. Messbereich < Arbeitshub

Pigtail M8/M12 x 1 Stecker (300 mm PUR Leitung)

(Magnetfeld auch auferhalb der max. Erfassung)

6)

Physikalisch max. Messbereich > Arbeitshub
(Magnetfeld wird stets erfasst)

" Unter transienten Beeinflussungen kann es zu

Abweichungen des analogen Messwertes kommen

]

verstérkt

9 Nurim Standardbetrieb, nicht im 10-Link Betrieb

10 Bei24V

O Cable, PUR,2m " Cabo PUR, 2m
2 Toron de raccordement M8/M12 x 1 fiche (cable PUR 300 mm) 2 Conector tipo Pigtail M8/M12 x 1 (Cabo PUR de 300
3 FSR: pleine échelle, plage de mesure maxi. mm)

4

T=25°C,Us =24V

9 Zone de détection physique maxi. < course de service 4
(champ magnétique en dehors de la portée maxi.)
Zone de détection physique maxi. > course de service

6)

(champ magnétique détecté en permanence)
7)

renforcée

9 Unigquement en mode standard, pas en mode 10-Link

Pour24V

Il est possible que, sous I'action de facteurs transitoires, des différences
apparaissent au niveau des valeurs de mesure analogiques

3)

FSR: Full Scale Range, faixa max. de medicéo
T=25°C,Us =24V

Faixa de medicéo fisica max. < curso de trabalho
(campo magnético também fora da detecgdo max.)
Faixa de medicao fisica méx. > curso de trabalho
(campo magnético sempre detectado)

Influéncias passageiras podem ocasionar desvios na
medicdo dos valores analdgicos

reforcado

Somente na opera¢ao padrao, ndo na operacéo 10-Link
19 Com 24V

Y

Cavo, PUR, 2 m

2 Connettore pigtail M8/M12 x 1 (cavo PUR 300 mm) 2

FSR: Full Scale Range, campo di misura max.
Y T=25°C,Us=24V
Campo di misura fisico max. < corsa di lavoro

(campo magnetico anche al di fuori del rilevamento

max.)
9 Campo di misura fisico max. > corsa di lavoro
(campo magnetico a rilevamento costante)

" In caso di interferenze transitorie ci possono essere

Conductot, PUR, 2 m

Enchufe Pigtail M8/M12 x 1 (300 mm condutor PUR)
FSR: Full Scale Range; rango méx. de medicion

49 T=25°C,Us=24V

Rango de medicin fisico max. < Carrera de trabajo
(Campo magnético también fuera del registro max.)
Rango de medicidn fisico max. > Carrera de trabajo
(El campo magnético se registra constantemente)
Bajo influencia de transientes se pueden producir
desviaciones del valor de medicion analdgico

o

delle variazioni del valore di misura analogico 8 reforzado
8 rinforzato 9 Solo en el funcionamiento estandar, no en el modo
9 Solo nel funzionamento standard, non nel funzionamento 10-Link

10-Link 10 Con 24V
0 A24V

" §4 PUR,2m
2 ZBEMHRL MB/IM12 x 1 MEk
(300 mm PUR £8)

3

BANEEE
9 T=25°C,UB=24V
o BAYENBTE < TEAR
(B HH B A B ST A, th U B R )
RAMENRTE > TEARE
(SRR MBS

6

)
NIRRT ATRS HELURELRRE

8 B4
O ARIERRMZATAY | FAE 10-Link ZE1TEY
0 24 V &}

FSR : Full Scale Range ( £ H#EE ) ;

1
2)

7—7J). PUR, 2m
EYF—IM8MI2x1 7TV
(300 mm PUR 7 —7)L)
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Capteur pour rainure en C
avec sortie analogique / numérique / @ I0-Link
Guide de démarrage rapide

Une notice d‘instruction détaillée du MPS-C peut étre téléchargée a
I‘adresse www.sick.com/mps-c.

Consignes de sécurité

. Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

. Installation, raccordement et réglage ne doivent étre effectués
que par du personnel qualifie.

. @ N’est pas un composant de sécurité au sens de la directive
européenne concernant les machines.

. Utiliser une source d‘alimentation électrique satisfaisant a la
norme CEI/DIN EN 60204-1.

. Eviter d‘utiliser des composants ma%nétiques et conducteurs
aux abords directs du capteur MPS-C.

Utilisation correcte

Le MPS-C est un capteur de position magnétique servant a mesurer la
linéarité des moteurs pneumatiques. Le capteur est compatible

avec toutes les rainures en C courantes. Un champ magnétique de 3mT a
12 mT est nécessaire pour garantir un fonctionnement correct de I'appareil.
La détection de la position du piston s‘effectue sans contact. Le signal de
mesure est envoyé via une sortie de tension et de courant analogique ou par
10-Link. Il est également possible de paramétrer une sortie de commutation.
La LED jaune s‘allume lorsque le piston se trouve dans la plage de mesure
(LED d‘état).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder régulierement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

[ Portugues |

Sensor para porca de slot C
com saida analgica / digital / @ 10-Link
Manual rapido

Manual de instrugdes detalhado do MPS-C disponivel para o download
em www.sick.com/mps-c.

Notas de seguranca

.

Ler as instrucdes de operacao antes da colocacao em funciona-
mento.

Conexdes, monta%em e ajuste devem ser executados exclusiva-
mente por pessoal devidamente qualificado.

0Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformi-
dade com a Diretiva Europeia de Maquinas.

Usar uma fonte de corrente segundo IEC/DIN EN 60204-1.

Evitar componentes que seéam condutores magnéticos no
entorno imediato do MPS-C.

Utilizagcao devida

Atualmente, a SICK AG néo faz o recolhimento / sucateamento de
dispositivos inutilizados.

Manutencao

0Os sensores SICK ndo requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies opticas

-uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores
Néo sdo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore percavaaC
con uscita analogica / digitale / @ 10-Link
Guida sintetica

Le istruzioni per I'uso dettagliate MPS-C possono essere scaricate su
www.sick.com/mps-c.

Avvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per
I'uso.

. Alla?_?jan%ento, montaggio e regolazione solo da parte di personale
ato.

qualific

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva

macchine UE.

Utilizzare una fonte di alimentazione elettrica a norma IEC/DIN
EN 60204-1.

Evitare componenti magneticamente conduttori nelle immedia-

Smontaggio e smaltimento

- Disinserire la tensione di alimentazione per il sensore.

- Staccare tutti i cavi di collegamento del sensore.

- Allentare le viti.

- Staccare il sensore dalla fessura.

Un sensore divenuto inutilizzabile al termine del ciclo di vita del prodotto
deve essere smaltito nel rispetto dell‘ambiente conformemente alle
norme ambientali vigenti nel rispettivo paese. In quanto componente
elettronico, il sensore non deve essere mai smaltito insieme ai rifiuti
domestici! SICK AG non ritira attualmente i dispositivi inutilizzabili.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.

Aintervalli regolari si consiglia di

- pulire le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor pararanuraen C
Con salida analégica y conmutada / @ 10-Link
Guia de inicio rapido

Manual de instrucciones detallado MPS-C - descarga disponible en
www.sick.com/mps-c.

Instrucciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en
servicio.

Le bouton d‘apprentissage permet de régler avec précision la plage de

mesure souhaitée. (voir Mise en service F et ).

Le réglage de la plage de mesure n’est pas obligatoire. Si la plage de mesure
n’est pas programmeée, la plage de mesure maximale est utilisée.

Le tableau suivant présente les principaux états des LED en mode normal :

LED F Témoin

1 - jaune Mode de détection Statique On
Piston dans la plage de mesure, intensité |Clignote (4 Hz)
de champ trop faible
Pas d‘alimentation électrique / piston Off
pas dans la plage de mesure

1-bleu Sortie de commutation (HIGH actif) On

2 -vert Sortie de tension active (I0-Link possible)| Statique On

2 - bleu Sortie de courant active Statique On

Montage

1 Monter le capteur dans la rainure en C
- Insérer le capteur dans la rainure en C

- Placer le capteur dans la position souhaitée, le maintenir a la main
dans la rainure et serrer les vis sans téte avec une clé Allen de diamétre
1,5entre 0,2 et 0,4 Nm.

0 MPS-C é um sensor de posicdo magnético e € projetado para a hodometria
linear sobre acionamento automatico. O sensor é compativel com todas as
ranhuras C comuns. Para garantir um funcionamento perfeito, € necesséaria
uma intensidade de campo entre 3mTa 12 mT.

A deteccao da posicéo do pistdo é feita sem contato. A emissdo do sinal de
medicéo é efetuada através de uma saida de tensdo e de corrente analdgica
ou de 10-link. Como alternativa, uma saida de comutagado também pode ser
parametrizada.

0 LED acende quando a ampola se encontra dentro da faixa de medicao
(LED de estado).

Com a tecla Teach-in, a faixa de medigao pretendida pode ser ajustada com
precisao. (Ver colocagdo em funcionamento F e Y ).

0 ajuste da faixa de medigéo ndo é necessario. Se o procedimento de Teach-
in da faixa de medigéo ndo for efetuado, sera utilizada como padréo a maior
faixa possivel.

A seguinte tabela mostra os estados de LED mais importantes na operacao
normal:

LED Funcao Indicador

1 - amarelo |Modo de medicédo Estatica Ligado
Ampola na faixa de medicao, intensidade | Piscando (4 Hz)
do campo fraca demais

Nenhuma alimentacéo de tenséo /

Desligado

te vicinanze dell'MPS-C.

Impiego conforme allo scopo

L'MPS-C & un sensore magnetico di posizione ed & progettato per la R
misurazione del percorso lineare in trasmissioni pneumatiche. Il sensore &
adatto a tutte le comur)i cave a C. Per garantire il corretto funzionamento, &
necessaria un‘intensita di campo compresatra3 mTe 12 mT.

Il rilevamento della posizione pistone avviene senza contatto. L‘uscita

del segnale di misura avviene tramite un‘uscita di corrente e di tensione
oppure [0-Link. In alternativa pud anche essere parametrizzata un‘uscita di
commutazione.

Il LED giallo si illumina quando il pistone si trova nel campo di misura (LED
di stato).

Il tasto teach-in consente di impostare in modo esatto il campo di misura
desiderato. (Vedere Messa in funzione F e ).

Limpostazione del campo di misura non & necessariamente obbligatoria. In
assenza di un'impostazione specifica del campo di misura, viene impiegato
automaticamente il campo di misura massimo possibile.

La seguente tabella mostra i principali stati LED nel funzionamento normale:

@ La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclu-
sivamente por técnicos especialistas.

=) No se trata de un componente de seguridad seglin la Directiva
de maquinas de la UE.

. Utilice una fuente de corriente conforme a IEC/DIN EN 60204-1.

. Evite el uso de componentes magnéticamente conductivos en
las inmediaciones del sensor de MPS-C.

Empleo para usos debidos

EI MPS-C es un sensor de posicion magnético disefiado para realizar medici-
ones lineales en accionamientos neumaticos. El sensor es idéneo para todas
las ranuras en C corrientes. Para garantizar un funcionamiento correcto, se
necesita una intensidad de campo de 3 mTa 12 mT.

La deteccion de la posicion del émbolo tiene lugar sin contacto. La sefal de
medicion se envia a través de una salida analdgica de tension e intensidad

0 a través de 10-Link. Como alternativa, también se puede configurar una
salida conmutada.

EI LED amarillo se ilumina si el émbolo se encuentra dentro del campo de
medicion (LED de estado).

Con la tecla teach-in se puede ajustar con precisién el campo de medicién

Mise en service

Utilisation du panneau de touches

Le capteur est équipé d‘un panneau de touches capacitif pour la confi-
guration et le paramétrage.

La commande s‘effectue en actionnant différentes touches a différents
moments :

Appuyer : toucher le panneau de touches entre 0,1 et 0,5 s, puis
relacher (> 0,1s).

Maintenir : toucher le panneau de touches pendant plusieurs secondes.
Lever : ne pas toucher le panneau de touches pendant plusieurs secondes.
Lutilisation du panneau de touches demande un peu de pratique car
les temps de réponse sont limités et les réglages nécessaires dépen-
dent du temps.

Retenez la séquence des réglages nécessaires avant de configurer le
capteur.

La description compléte des possibilités de programmation

(par exemple des sorties de commutation) figure dans la notice
d’instructions a I'adresse www.sick.com.

H Teach-in de la plage de mesure (en option)

- Raccorder le capteur a la tension d’alimentation
(voir les caractéristiques techniques).

- Placer le piston et les aimants dans la position zéro souhaitée. La LED
s‘allume lorsque le piston/aimant se trouve dans la zone de foncti-
onnement du capteur. Appuyer briévement sur le panneau, maintenir
appuyé pendant 2 s jusqu‘a ce que la LED clignote en jaune, puis
relacher. Le point zéro est alors enregistré.

- Placer le piston/aimant dans la position finale souhaitée. Appuyer
brievement le panneau de commande (< 0,5 s). La LED devient jaune,
le point final de la plage de mesure est enregistré.

Si l‘utilisateur ne programme pas la plage de mesure, I'appareil utilise

par défaut la plage la plus grande possible.

Lorsque le point zéro se trouve hors de la plage de mesure, la procédure

de programmation est interrompue. Dans ce cas, la LED jaune clignote

rapidement. Une procédure de programmation inachevée se termine
au bout de 90 s (time-out). La derniére plage de mesure enregistrée
reste active. Il se peut que le témoin In-range (dans la plage) vacille a la
premiére mise en service. Cela indique que le capteur est en cours de
synchronisation avec le champ magnétique.

Contrdle de la plage de mesure programmée (en option)

Avancer le piston/I‘aimant et contrdler la plage de mesure via la LED

jaune. Si nécessaire, corriger la plage de mesure en effectuant une

nouvelle programmation.

El Sélectionner la sortie de courant ou de tension (en option)

- Toucher briévement le panneau de commande et maintenir cette
position pendant 5 s jusqu‘a ce que les LED verte et bleue clignotent
lentement, puis relacher.

- Toucher brievement le panneau de commande (< 2 s) pour passer de
Uout (la LED clignote en vert) a lout (la LED clignote en bleu).

- Toucher longuement le panneau de commande (> 2 s) pour quitter le
réglage.

Respecter les instructions de la notice séparée jointe aux spécifications

techniques d‘l0-Link.

1 Inverser la plage de mesure (en option)
- Toucher briévement le panneau de commande et maintenir cette
position pendant 8 s jusqu‘a ce que les LED verte et bleue clignotent
rapidement, puis relacher.

- La plage de mesure est maintenant inversée.

Démontage et mise au rebut

- Couper la tension d’alimentation du capteur.

- Débrancher tous les cables de raccordement du capteur.
- Desserrer les vis sans téte.

- Détacher le capteur de la rainure.

Un capteur devenu inutilisable a la fin de son cycle de vie doit étre éli-
miné dans le respect de I'environnement, conformément a la réglemen-
tation sur I‘élimination des déchets en vigueur dans le pays. Le capteur
est un déchet électronique et ne doit donc pas étre jeté avec les ordures
ménageres ! La société SICK AG ne reprend aucun appareil usagé.

ampolas na faixa de medicdo

1-azul Saida de comutacao (HIGH ativa) On

2 - verde Saida de tensdo ativa (I0-Link possivel) |Estatica Ligado
2 - azul Saida de corrente ativa Estética Ligado
Montagem

I Montar o sensor na porca de slot C

- Colocar o sensor na porca de slot C.

- Deslocar o sensor para a posi¢do desejada, segura-lo com a mao
na porca e apertar os parafusos conicos com uma chave Allen com
abertura 1,5 entre 0,2 € 0,4 Nm.

Colocagdo em operacao

Operacao do campo de botdes

Para a configuracdo e parametriza¢do, 0 sensor possui um campo de
botdes capacitivo.

A operagdo é feita através de uma sequéncia de acionamentos de
botdo com diferentes janelas de tempo:

Toque: tocar no campo de botdes entre 0,1 e 0,5 s, em seguida soltar
(>0,1s).

Segurar: tocar o campo de botdes por vérios segundos.

Levantar: o dedo ndo toca o campo de botdes por vérios segundos.

A operacdo do campo de botdes necessita de um pouco de prética,
pois os tempos de reagdo sao limitados e os ajustes necessarios sao
feitos de acordo com o tempo.

Memorize a sequéncia para 0s ajustes necessarios antes de configurar
0 Sensor.

Uma descricao completa das possibilidades de teach (p. ex. as
saidas de comutacao) encontra-se no manual de instrucées em
www.sick.com.

Teach-in da faixa de medigao (opcional)

- Colocar o sensor na tensdo de operagao (ver os dados técnicos).

- Colocar a ampola ou 0 iméa na posi¢ao do ponto zero pretendida. O
LED acende quando a ampola/ima se encontra na area de trabalho
do sensor. Dar leve toque no painel de comando, em seguida manter
o toque durante 2 s até que o LED amarelo pisque e, por fim, soltar. 0
ponto zero esté gravado.

- Colocar a posi¢do da ampola ou do ima na posigo final pretendida.
Dar um leve toque no painel de comando (< 0,5 s). O LED acende em
amarelo, a extremidade da faixa de medigdo é gravada.

Se o usudrio ndo programar a faixa de medigdo, como padrdo sera

utilizada a faixa maxima possivel.

Se o0 ponto zero se encontrar fora da faixa de medicao, o procedi-

mento de Teach-in serd interrompido. Nesse caso, o LED pisca em

curtos intervalos. Um procedimento de Teach-in néo finalizado sera
interrompido ap6s 90 s (tempo excedido). A faixa de medigao gravada
por ltimo permanece ativa. No inicio da colocagdo em funcionamento,

o indicador in-range pode piscar. Isso indica que o sensor ainda esta

sendo programado para o campo magnético.

Controle de faixa de medigao apas Teach-in (opcional)

Colocar a ampola/ima em movimento e verificar a faixa de medigdo

ajustada mediante o LED amarelo. Se necessério, corrigir a faixa de

medicao pretendida por meio de um novo procedimento de Teach-in.

Selecionar a saida de tensao ou corrente (opcional)

- Dar um leve toque no painel de comando, em seguida manter o toque
durante 5 s até que os LEDs azul e verde pisquem e, por fim, soltar.

- Darum leve toque no painel de comando (< 2 s) para comutar entre
Uout (LED pisca em verde) e lout (LED pisca em azul).

- Tocar no painel de comando por mais de 2 s para finalizar o ajuste.
Observar a folha suplementar anexa com a especificagao do 10-link.

Inverter a faixa de medicao (opcional)
- Darum leve toque no painel de comando, em seguida manter o toque
durante 8 s até que os LEDs azul e verde pisquem e, por fim, soltar.

- Agora a faixa de medicdo estd invertida.

Desmontagem e descarte

- Desligar a tensao de alimentagao do sensor.

- Soltar todos os cabos de conexéo do sensor.

- Soltar os parafusos conicos.

- Soltar o sensor da porca de slot C.

Um sensor que tenha atingido o fim do ciclo de vida (til e ndo possa
mais ser utilizado deve ser descartado ecologicamente de acordo com
as normas vigentes de eliminagao de residuos especificas do pais. Por
sersucata eletrdnica, 0 sensor nunca deve ser jogado no lixo doméstico!

LED Funzione Indicatore
1 - giallo Misurazione On statico
Pistone nel campo di misura, intensita di |Intermittente (4 Hz)

campo troppo debole
Alimentazione elettrica assente / pistone [ Spento
fuori dal campo di misura

deseado. (Véase Puesta en servicio B y

No es obligatorio ajustar el campo de medicion. Si no se programa ningdn
campo de medicion, por defecto se utilizara el campo de medicion maximo
posible.

1-blu Uscita di commutazione (HIGH attivo) On PR - o
2-verde | Uscita di tensione attiva (10-Link On statico La siguiente tapla muestra los principales estados LED durante el funciona
< miento normal:
possibile)
2-blu Uscita di corrente attiva On statico LED Funcién Indi
Montaggio 1 - amarillo |Modo de medicién Encendido
. _ permanentemente
E1 Montare il sensore nella cavaa C Embolo en el campo de medicidn, inten- |Parpadea (4 Hz)
- Inserire il sensore nella cava a C. sidad de campo demasiado débil
- Infilare il sensore nella posizione desiderata, tenerlo fermo con la No hay alimentacion de tension/el émbo-| Apagado
mano nella fessura e stringere le viti con una chiave a testa esagonale lo no estd en el campo de medicion
con apertura 1,5tra 0,2 e 0,4 Nm. 1-azul Salida conmutada (HIGH activa) On
) i 2 - verde Salida de tension activa (I0-Link posible) [Encendido
Messa in funzione permanentemente
i 2 -azul Salida de intensidad activa Encendido
Utilizzo del taSt‘., . . . N . permanentemente
Per la configurazione e la parametrizzazione, il sensore € dotato di un -
tasto capacitivo. Montaje

L‘utilizzo avviene mediante una sequenza di azionamenti del tasto in
diversi tempi:

Impulsi: toccare il tasto per un tempo tra 0,1 € 0,5 s, poi rilasciarlo
(>0,15s).

Arresto: toccare il tasto per alcuni secondi.

Sollevamento: non toccare il tasto con il dito per alcuni secondi.
Lutilizzo del tasto richiede un po» di esercizio, perché i tempi di reazione
sono minimi e le impostazioni necessarie devono essere effettuate in
tempi precisi.

Eseguire la sequenza di impostazioni necessarie prima di configurare il
sensore.

Una descrizione completa delle possibilita di teach (ad es. delle
uscite di commutazione) é riportata nella istruzioni per I'uso
all’indirizzo: www.sick.com.

Teach-in del campo di misura (opzionale)

- Applicare al sensore la tensione di alimentazione (vedere dati tecnici).

- Portare il pistone o il magnete nella posizione di partenza desiderata.
Il LED si illumina quando il pistone/magnete si trova nel campo di
lavoro del sensore. Esercitare una breve pressione sul pannello di
comando, tenere premuto per 2 s finché il LED lampeggia in giallo e,
successivamente, rilasciare. La posizione di partenza & memorizzata.

- Portare la posizione del pistone/magnete nella posizione finale
desiderata. Esercitare una breve pressione sul pannello di comando
(<0,55). IILED si illumina in giallo, il punto finale nel campo di misura
viene memorizzato.

Se |‘utente non imposta un campo di misura, viene impiegato automati-

camente il campo di misura massimo possibile.

Se il punto di partenza si trova al di fuori del campo di misura, la

procedura di impostazione viene interrotta. In questo caso il LED giallo

lampeggia a intervalli brevi. Qualsiasi procedura di impostazione non

conclusa viene interrotta dopo 90 s (time out). Resta attivo il campo di

misura memorizzato piu recentemente. All‘inizio della messa in esercizio,

I‘ir]dicatore In-range del segnale di ricezione puo essere tremolante.

Cio significa che il sensore € ancora in fase di registrazione sul campo

magnetico.

Controllo del campo di misura impostato (opzionale)

Far scorrere il pistone/magnete e verificare il campo di misura mediante

il LED giallo. Correggere, se necessario, il campo di misura desiderato

tramite una nuova procedura di teach-in.

Selezionare I‘uscita di corrente o di tensione (opzionale)

- Premere brevemente il pannello di comando, tenere premuto per5 s
finché i LED verdi e blu lampeggiano lentamente e successivamente
rilasciare.

- Toccare brevemente il pannello di comando (< 2 s), per passare da
Uout (LED lampeggia in verde) a lout (LED lampeggia in blu).

- Per terminare I'impostazione, esercitare pressione pil a lungo sul
pannello di comando (> 2 s).

Si prega di osservare il supplemento separato in allegato con le specifiche
10-Link.
Invertire il campo di misura (opzionale)

- Prem«;re brevemente il pannello di comando, tenere premuto per 8 s
finché i LED verdi e blu lampeggiano velocemente e successivamente
rilasciare.

- Il campo di misura & ora invertito.

1 Montar el sensor en la ranura en C

- Insertar el sensor en la ranura en C.

- Deslizar el sensor a la posicién deseada, mantenerlo en la ranura
sujetandolo firmemente con la mano y apretar los tornillos prisioneros
con una llave Allen SW1,5 con un parentre 0,2 y 0,4 Nm.

Puesta en servicio

Manejo del teclado

Este sensor posee un teclado capacitivo para la configuracion y la
parametrizacion.

Se maneja mediante una secuencia de pulsaciones con diferentes
ventanas de tiempo:

Pulsar: pulse el teclado entre 0,1y 0,5 s y a continuacion suéltelo
(>0,15s).

Mantener pulsado: pulse el teclado durante varios segundos.
Levantar: el dedo no toca el teclado durante varios segundos.

El manejo del teclado requiere un poco de practica, ya que los tiempos
de respuesta estan limitados y los ajustes necesarios se realizan en
funcién del tiempo.

Memorice la secuencia de los ajustes necesarios antes de configurar el
sensor.

Podra obtener una descripcion completa de las posibilidades de
programacion (p. ej., de las salidas conmutadas) en las instrucciones
de uso que se encuentran en www.sick.com.

K Aprendizaje del campo de medicion (opcional)

- Conecte el sensor a la tension de alimentacién (véanse los datos
técnicos).

- Pongacel émbqlo o los imanes en la posicion cero pertinente. Cuando
el émbolo/iman se encuentra en el campo de accion del SEnsor, el
LED se ilumina. Pulse brevemente el panel de control, luego manténgalo
pulsado 2,segundos hasta que el LED amarillo parpadee y, por
Gltimo, suéltelo de nuevo. El punto cero se ha memorizado.

- Ponga la posicion del émbolo o los imanes en la posicion final
pertinente. Pulse brevemente el panel de control (< 0,5 s). EI LED
se ilumina en amarillo: se ha guardado el punto final del campo de
medicion.

Siel usuario no programa el campo de medicién, por defecto se utilizara

el campo maximo posible.

Si el punto Cero se encuentra fuera del campo de medicion, se cancela

la programacion. En ese caso, el LED amarillo parpadea a intervalos

breves. Si la programacién no se finaliza en los 90 segundos siguientes

(cuenta atrds), se cancela. El Gltimo campo de medicién almacenado

permanece ag‘tivo. Al principio de la puesta en servicio, el [ndicador

In-range podria parpadear. Es indicio de que el sensor esta realizando

un aprendizaje del campo magnético.

Control del campo de medicion programado (opcional)

Mueva el émbolo/imén y compruebe el campo de medicion ajustado

con la ayuda del LED amarillo. Si fuera necesario, repita la programacion

para corregir el campo de medici6n.

Seleccione la salida de intensidad o de tensién (opcional)

- Pulse brevemente el panel de control, luego manténgalo pulsado
durante 5 s hasta que los LED verde y azul parpadeen lentamente y,
por Gltimo, suéltelo otra vez.

- Pulse brevemente el panel de control (< 2 s) para cambiar entre Uout
(el LED parpadea en verde) e lout (el LED parpadea en azul).

- Mantenga pulsado el panel de control (> 2 s) para finalizar el ajuste.

Véanse las especificaciones de 10-Link en el folleto aparte.

1 Invertir el campo de medicién (opcional)

- Pulse brevemente el panel de control, luego manténgalo pulsado
durante 8 s hasta que los LED verde y azul parpadeen rapidamente y,
por Gltimo, suéltelo otra vez.

- El campo de medicién esté ahora invertido.

Desmontaje y eliminacion
- Desconecte la tensién de alimentacion del sensor.
- Retire todos los cables de conexi6n del sensor.
- Suelte los tornillos prisioneros.
- Extraiga el sensor de la ranura.
Todos los sensores que ya no puedan utilizarse al final del ciclo de
vida del producto deben eliminarse de forma respetuosa con el medio
ambiente seglin las normas aplicables sobre eliminacion de residuos
de cada pais. Este sensor es un residuo electrénico y bajo ninguna
condicion debe eliminarse con los residuos domésticos. SICKAG no
puede retirar los dispositivos que no puedan utilizarse.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:
- limpiar las superficies Opticas externas
- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PycCKuM A3bIK

Aatuuk pas C-nasa
C aHanoroBbIM / LMdPOBbIM BbIXOAOM / @ IO-Link
Kpatkoe pykoBOACTBO

Moapo6HOe PyKOBOACTBO MO JKCMAYaTaLMm AOCTYMHO MA CKaunBaHUA No
appecy www.sick.com/mps-c.

Yka3aHus no 6esonacHoctu

. Mepea BBOAOM B IKCNIAYaTaLMIO H3YUHTE PYKOBOACTEO N0
IKCNAYaTALMH.

. ToAKAIOUEHME, MOHTaX U YCTAHOBKY NOPYYaTh TOALKO
cneuuaaucTam.

. He sBAsetcs 060p! /AOBaHUEM AAA obecneueHus 6e3onacHoCTH
B COOTBETCTBUM C ApexTBOM EC no pabote ¢ MalUMHHbIM

000pYAOBAHMEM.
. Mcnonb30BaTh UCTOUHMK TOKa cornacHo ctaHaapty IEC/DIN EN
0204-1.
o W36eratb HaAUumMA AeTaAeid, 0OAAAAIOLLMX MArHUTHOM

NPOHMLLAEMOCTbIO, B HENOCPEACTBEHHOI 6AM30CTH OT MPS-C.

WUcnonb30BaHKe N0 Ha3HAYEHHUID

MPS-C — 370 MarHuTHbIA NO3WULMOHHBINA AATYMK, NPEAHA3HAYEHHDBIA MS
M3MEPEHNUA AMHEHBIX NEPEMELLEHUIA Ha MHEBMATUYECKIMX NPUBOAAX. AAHHBIA
AQTUMK NOAXOAUT M BCEX 00b14HbIX C-06pa3Hbix Na3oB. \a 6e3ynpeyHoro
GYHKLMOHMPOBAHNSA MHAYKLMA MarHUTHOTO NOASt AONKHA COCTAaBASATb OT 3 A0
12 mTh.

Pervctpauusi no3uwmum NopLIHA OCYLLECTBASETCA G6ECKOHTAKTHBIM COCO6OM.
BbiBOA M3MEPUTEABHOTO CHTHaAA OCYLLECTBAAETCS YePEe3 aHaNOrOBbIi
TOKOBbIW M NOTEHLMAAbHbIV BbIXOA AW Yepe3 uHTepdeiic [0-Link. B kauecTse
aALTEPHATUBbI TAKXE MOXHO UCMOAb30BaTb AUCKPETHBIM BbIXOA.

)KeATblii CBETOAMOA 3aropaetcs, eCAM NOpLUEHb HAXOAUTCA B AMana3oHe
U3MEpPEHHS (CBETOAUOA COCTOAHMA).

C nomoLbto KHOMKK pexuma obyuenus (Teach-in) ocylecTBASETCS TOYHAs
HaCTpO/ika XeAnaeMoro AanasoHa U3mepeHus.
(cm. Beoa B akcnayataunio A v ).

Hactpoiika avana3oHa U3MepeHus He ABASIETCA CTPOTO 06s3aTenbHOi. Ecan
He BOCNOAb30BaTbCA BO3MOXHOCTbHO HAaCTPOMKK AMana3oHa U3MepeHus, no
YMOAYaHUO 6yA€‘T MCNOAb30BATHCH MAKCMMaAbHO BO3MOXHbIA AManasoH.

B caeaytoLLeii TabAMLLE NPEACTABAEH CMIMCOK OCHOBHbIX COCTOSIHMUIA
CBETOAVOAOB B PEXMME HOPMaAbHON PaboThI:

LED Funktion Anzeige
1-gelb Pexum uamepenus CT1atny. BKA.
MopLeHb B AMana3oHe U3MepPeHHs, Mwraer (4 Tu)
HeAOCTaToYHas HaNPAXEHHOCTb NOAR
OTcyTCTBYET HANPAXEHWe NUTaHKs / BbiKA.

NopLIEHb HE B AUana3oHe U3MEPEeHUs

1 -blau AVCKPETHBIii BLIXOA (AKTMBHOE COCTORHME |BHKA.
HIGH)
2 - griin AKTMBEH NOTEHLMAAbHDIN BbIXOA Cratny. BKA.
(BO3MOXHOCTb paboTkl uepes 10-Link)
2 - blau AKTVBEH TOKOBBII BbIXOA Cratmy. BKA.
MoHTtax

1 Monrax patunka B C-nas
- BcraButb paTunk B C-nas.
- Pa3mecTuTb AaTYMK B HEOOXOAUMOM MOAOXEHWUH U, YAEPXUBAS €r0
PYKOM, 3aTAHYTb YCTAHOBOUHbIE BUHTbI LIECTUrPAHHbBIM KAtouoM SW1,5
MomeHTom ot 0,2 Ao 0,4 Hwm.

BBoA B aKcnayatauuio

WUcnoab3oBaHHe KAABHATYPbI

A KOHOUTYPUPOBAHHUS U HACTPOWKN AATYNKN UMEET EMKOCTHYHO
KHOMOYHYHO MaHeAb.

YnpaBAeHHe 0CyLLECTBASETCS MOCAEAOBATEABHBIM HaXaTHeM Ha NaHeb ¢
pasAMYeHUeM MUTEABHOCTH BO3AEMCTBHA:

Kpatkoe HaXaTue: NpuKOCHOBEHMWE K KHOMOYHOM naHeau Ha 0,1-0,5
CEKYHABI C NOCAeAYtoLWMM oTnyckanuem (> 0,1 c).

AAMTEABHOE Ha)XKaTHe: NPUKOCHOBEHHE K KHOMOYHON NaHeAu 1
YAEPXaHUE MUTEABHOCTBIO B HECKOABKO CEKYHA.

OTCyTCTBHE HAXATUA: NaAeL, He NPUKACAETCS K KHOMOYHOM NaHeA B
TEUEHME HECKOAbKMX CEKYHA.

06palueHne ¢ KHOMOYHOI NaHeAbto TPebyeT onpeAeAeHHOr0 HaBblka,
MOCKOAbKY HE0BX0AMMbIE HACTPOIKKM BBOAATCS C 3aBUCHMOCTBIO N0
BPEMEHH U CYLLECTBYET OrpaHyeH1e BPEMEHM PeaKLmu.

3anoMHUTE NOCAEAOBATEABHOCTb HEOOXOAUMBIX HACTPOEK, MPEXAE YeM
NpUCTyNaTh K KOHGUIyPUPOBAHHIO AATUMKA.

Moapo6Hoe onMcaHKue BO3MOXHOCTEH peXxuma 06yueHus
(Hanpumep, AAl AMCKPETHBIX BLIXOAOB) COAEPXXUTCA B PYKOBOACTBE
N0 3KCMAYaTaLMK Ha caiite www.sick.com.

HF NporpammupoBanne AuanasoHa u3mepeHus (onuua)

- MNopaTb Ha AaTuMK pabouee HanpsXeHKe (CM. TeXHUYEeCK1e
XapaKTePUCTUKH).

- MepeBecTy NOpLIEHb/ MarHKT B NOAOXEHWE XEAaeMOi HYAEBOM TOUKM.
Koraa nopLueHb/MarHuT 6yAyT HaxoATbCS B paboyem AvanasoHe
AaTuMKa, 3aropUTCs CBETOAVOA. BbINOAHUTL OAHO KpaTKOE HaxaTne
Ha NaHeAb ynpaBAeHUs, 3aTeM HaxaThe AMMTEABHOCTbIO 2 C, NoKa
CBETOAMOA HE HAUHET MUraTh XeATbIM, 3aTeM OTNyCTUTb. HyAeBas TOUka
COXpaHeHa.

- MNepeBecTy NOPLIEHb/ MArHUT B XeAaeMOE KOHEUHOE MOAOXEHUE.
BbINOAHMTL KpaTKOE Haxatue Ha naHeAb ynpasaenus (< 0,5 c). Mocae
TOrO Kak 3aropuTCs XeATblii CBETOAMOA, KOHEYHas TOUKa AManasoHa
13MepeHus CoxpaHeHa.

EcAv noAb3oBaTeAb BO3AEPXAACH OT HACTPOIKM Aana3oHa U3MepeHus,

M0 YMOAYAHHIO BYAET UCNOAL30BATLCA MaKCUMaAbHO BO3MOXHBIN

AVanasoH.

EcAv HyneBas TOUKa HAXOAMTCA 3a NPEAEAaMM AaNa3oHa U3MEPEHHs,

370 BeAET K 0TMeHe npovecca. B aTom cayuae byAeT ¢ BbICOKO#

4acToTON MUraTh XeATbl CBETOAMOA. He3aBepLUeHHbI pexnm

nporpaMM1poBaHu1s 0TMeHsieTcs 6e3 coxpateHus yepes 90 ¢
6e3neiicTBUs (TaliM-ayT). AKTMBHBIM B 3TOM CAy4ae OCTAHETCA NOCAEAHUI

COXPaHEHHbIN AMana3oH U3MepeHus. B Hauane BBOAA B 3KCNAyaTaLmio

MOXET MepLiaTb UHAMKATOP «B Aana3oHe». 310 CBMAETEALCTBYET O TOM,

UTO AATUMK €LLe B NPOLIECCE 3aNOMUHAHWA MArHUTHOTO NOAS.

MpoBepka 3anporpaMMHMpOBaHHOIO AHaNa3oHa U3MEPeHHs (onuus)

lMepemecTTb NOpLUIEHb/ MarHuT U NPOBEPUTb HACTPOEHHbIV AanasoH

M0 CBETOAMOAHOMY MHAMKATOPY. ECAM HEO6X0AMMO, CKOPPEKTUPOBATL

AVana3oH nyTem NOBTOPHOTO NpoLecca 06yyeHus.

Bbi60op TOKOBOro / NOTEHLMAAbHOTO BbIXOAA (ONLMUA)

- BbINoAHWTb KpaTKoe HaxaTie Ha NaHeAb ynpaBAeHus, 3aTeM Haxatue
MUTEABHOCTBHO 5 C, NOKA HE HAUHETCS PEAKOE MUraHWe 3eAeHOT0 1
CUHEr0 CBETOAUOAOB, 3aTeM OTMYCTUTD.

- Bbibpatb He06X0AMMbIY BApUAHT BbIXOAA KPATKUM HaxaTueM Ha
naHeAb (< 2 ¢): noTeHunanbHbIA Uout (MUratoLLmii 3eneHblii CBETOAMOA)
WAV TOKOBBIW lout (MUratoLLmii CUHWIA CBETOAMOA).

- \MTeAbHO HaxaTb Ha naHeAb ynpaBAeHus (> 2 ¢), uTobbl 3aBepLIMTb
NPOLLECC HAaCTPOTIKK.

MpumuTe BO BHUMaHWe MHGOpMaLMio no uHTepdeicy 10-Link Ha

OTAEAbHO NMPUAAraeMoM BKAGABILLE.

WHBepTHpOBaHMe AMana3oHa W3MepeHUA (onuus)

- BbINoAHWTL KpaTKOE HaxaThe Ha NaHeAb YPaBAEHUS, 3aTeM HaxaThe
AMTEABHOCTBIO 8 C, NOKA He HAYHETCA YaCTOe MUTaHWe 3eAeHOTO U
CUHEro CBETOAMOAOB, 3aTEM OTNYCTUTD.

- Avana3oH U3MepeH1s HHBEPTUPOBAH.

AeMOHTaX 1 yTUAU3auuA

- OTKAKOUMTb INEKTPONUTaHME ABTUMKA.

- OTCOEAMHHTb BCE COEAMHUTEAbHbIE KaBeAn AaTunKa.

— OTBMHTUTb YCTAHOBOUHbIE BUHTbI.

- U3BAeub AaTuMK 13 Na3a.

YTUAU3ALMA YCTPOIICTBA, BbIPAbOTABLIETO 3aAaHHbIN CPOK CAYXObI,
AONKHA OCYLLLECTBAATLCS COTAACHO AEMCTBYIOLLMM HALLMOHAABHbIM
npeanucaHnsam no AMKBMAALLMK OTXOAOB 3KOAOTMUYECKU MPUEeMAEMbIM
cnoco6om. YCTPOHCTBO OTHOCHTCS K OTXOAAM 3AEKTPOHHOM
NPOMbILWAEHHOCTU U HE AONKHO YTUAU3UPOBATLCA BMECTE C ObITOBbIM
mycopom! B HacToswee Bpems komnanua SICK AG He npuHumMaeT
Ha3aj yCTPOIiCTBa, CTaBLUME HEMPUTOAHBIMU ASA UCTIOAL30BAHMS.

Texob6cAyXuBaHue

Natumku SICK He HyxpatoTCs B TEXOBCAYXMBAHUM.
PekomeHAyeTcs peryampHo

- 0YMLLATb ONTMYECKIME OrPaHMYMBALOLLME NOBEPXHOCTH

- NPOBEPATb MPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LITEKEPHBIX COEAMHEHMUH

3anpeLuaetcs BHOCUTb U3MEHEHWS B YCTPOMCTBA.

lpaBo Ha OLKMBKN 1 BHECEHWE U3MEHEHMI COXpPaHEHO. Yka3aHHble CBONCTBa
U3AEAUA U TEXHUYECKME XaPaKTEPUCTUKN HE ABAAIOTCA rapaHTUen.



